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Hier soll kurz das Vorgehen beschrieben werden, mit dem ein PWM-Signal mit Hilfe der CAPCOM-Unit auf dem Überwachungsrechner vermessen werden kann.

Grundlagen :

Jedem Pin des Port 2 (PX2.x) ist ein bestimmtes Capture/Compare Register zugeordnet. Daher ergibt sich aus dem Portpin direkt die einzustellende Konfiguration der Kontrollregister. 

Folgende Files müssen angepaßt werden :

· UPPTR031.H

· UPRAM031.H

· UPRAM031.KGS

· UPINI031.H

Beispiel :

Als Beispiel soll hier das Tastverhältnis eines PWM-Signals von Port PX2.8 mit Hilfe des Meßkanal 2 eingelesen werden.

1.) UPINI031.H / Konfiguration der Register

· CAPCOM Mode Control Register
ASIC_CCM0I (1<<15 | 0<<12 | 1<<11 | 0<<8 | 1<<7 | 0<<4 | 1<<3 | 0<<0)
Hier wird konfiguriert, welche Flanke vermessen werden soll.
Wichtig !! Es werden immer 4 Capture-Register in einem Kontrollregister zusammengefasst. 
Bsp.: 
ASIC_CCM2I  ( 1<<15 | 0<<12 | 1<<11 | 0<<8 | 1<<7 | 0<<4 | 1<<3 | 3<<0)


· CAPCOM Unit Interrupt Control Register
ASIC_CCxICI (0<<7 | 0<<6 | 7<<2 | 1<<0)  nur Int.-level u. enable eintr.           
Bsp.:
ASIC_CC8ICI (0<<7 | 0<<6 |  7<<2 | 1<<0) 


· Assigned Channel Numbers for CAPCOM-PWM-Variables
ASIC_CCCONNRyI (1<<15 | 0<<14 | 1<<13 | 1<<12 | 15<<8 | 8<<0)

Hier wird dem eigentlichen CAPCOM-Register x, das ja fest mit dem Portpin verbunden ist, ein beliebiger Meßkanal y zugewiesen. Zusätzlich wird hier festgelegt, ob es sich um ein Ein- bzw. Ausgangssignal handelt.
Bsp.:
ASIC_CCCONNR2I (1<<15| 0<<14| 1<<13| 1<<12| 15<<8 |  8<<0)
 


· 16-bit Port 2 Open Drain Control Register
ASIC_ODP2I   Konfiguration der Ausgangsbeschaltung
Bsp.:
ASIC_ODP2I     BITM16(0,0,0,0, 0,0,1,0, 0,0,0,0, 0,0,0,0)


· Port Direction Register    
ASIC_DP2I
Bsp.:
ASIC_DP2I      BITM16(0,1,0,1, 0,0,0,0, 0,1,1,0, 1,0,1,1)




· 16-Bit Port 2 Register 

ASIC_P2I
Bsp.:
ASIC_P2I

BITM16(1,1,1,1, 0,1,1,1, 1,1,1,1, 1,0,0,1)


2.) UPRAM031.KGS / Definition der RAM-Zellen für Pulsweite und Periodendauer

· Bsp. : tcchslp_w, tccpslp_w

3.) UPRAM031.H / Definition der RAM-Zellen für Pulsweite und Periodendauer

· Word 
tcchslp_w;  /* CAPCOM A_CCPW2  Pulsewidth Register for Channel ID 2, SLP */

· Word 
tccpslp_w;  
/* CAPCOM A_CCPER2  Period Register for Channel ID 2, SLP */


4.) UPPTR031.H / Zuordnung der RAM-Zellen zu den ASIC-Speicherzellen

· /* RAM-Variable received from ASIC_Var A_ccpw2     */  &tcchslp_w,

· /* RAM-Variable received from ASIC_Var A_ccper2    */  &tccpslp_w, 

5.) Durch eine einfache Division kann nun das Tastverhältnis berechnet werden

· taslpi_w = div_U32U16_U16(tcchslp_w,MINWORD,tccpslp_w);
Tastverhältnis = Pulsweite / Periodendauer
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